

	采购清单

	序号
	项目名称泵站智能化改造
	设备名称
	参数
	数量
	单位

	
	
	
	
	
	

	1
	土壤监测站
	土壤温湿度传感器
	通过实时监测土壤温湿度情况，可以帮助种植户及时了解田间土壤墒情状况，合理施肥、灌溉，提高农作物的产量和品质。土壤湿度测量范围：0 - 100 %；土壤温度测量范围：-40 - 80 ºC。
	5
	套

	2
	
	土壤pH值传感器
	实时监测土壤pH情况，助力种植户及时了解田间土壤酸碱度状况，及时介入调控，助力农作物增产提质。量程：0~14PH；
	5
	套

	3
	
	氮磷钾传感器
	实时监测土壤氮磷钾情况，助力种植户及时了解田间土壤肥力状况，合理施肥，助力农作物增产提质。量程：0-1999mg/kg；
	5
	套

	4
	
	管式多层土壤墒情监测仪
	测量各土层温度。默认同时测量10cm（0cm-20cm）、30cm（20cm-40cm）、50cm（40cm-60cm)、80cm（60cm-100cm)土层的温度和湿度，适用于具有代表性土壤的长期不间断监测:
1、土壤水分(体积含水量)测量范围:干土~水分饱和土，实验室测量精度:±3%，野外测量精度:±5%，湿度分辨率:0.1%；
2、温度测量范围:-40℃~80℃，测量精度±2℃，温度分辨率:0.1°C；
3、供电方式:太阳能供电;
4、通讯方式:RS485通讯，MODBUS通讯协议，(波特率9600可设，地址0-255可设)；
5、GPRS无线通讯。
	5
	套

	5
	
	数据采集终端
	采集模块，通过无线方式组建的局域网，将数据传输到数据采集网关位置，再由数据采集网关上传到云端，实现数据云监测。
	5
	套

	6
	
	太阳能供电服务
	传感器供电，太阳能板30W，电池12V9A，优质产品。
	5
	套

	7
	
	监测立杆
	立杆高度1.5米，热镀锌防腐处理。
	5
	套

	8
	
	监测柜
	防水设计 300mm*250mm*150mm（含内部插座、空开等电器件）。
	5
	套

	9
	
	混凝土地基
	[bookmark: _GoBack]立杆水泥地基，含地笼。
	5
	套

	10
	
	支架等辅材
	配套安装需要的电线、套管、支架等辅材材料。
	5
	套

	11
	农业小环境气象监测站
	气象七合一传感器
	1.气象站具备IP67级别防水，12-24V DC。
2.风速：测量范围0-75 m/s，分辨率 0.1 m/s，测量精度±0.1 m/s。
3.风向：测量范围0°~ 360°，分辨率 0.1°，测量精度±1°。 
4.大气压力：测量范围 300-1250 hPa，分辨率0.1 hPa ，测量精度±1hPa 。
5.空气温度:温度范围-40°C～85℃，分辨率0.01℃ ，测量精度 ±0.1℃。
6.空气湿度:湿度测量范围0-100%RH ，分辨率0.01%RH ，测量精度±1.5%RH。
7.光照强度：测量范围0-20W Lux，分辨率1 Lux ，测量精度±2%。
8.雨量：测量范围0-9999mm，分辨率0.1mm ，测量精度±0.1mm。
	5
	套

	12
	
	数据采集终端
	采集模块，通过无线方式组建的局域网，将数据传输到数据采集网关位置，再由数据采集网关上传到云端，实现数据云监测。
	5
	套

	13
	
	通讯模块
	物联网专用卡1G/月,3年。
	5
	套

	14
	
	气象站设备监测箱
	防水设计 300mm*400mm*180mm（含内部插座、空开等电器件）。
	5
	套

	15
	
	气象站专用立杆
	立杆高度 3 米，热镀锌防腐处理。
	5
	套

	16
	
	太阳能供电系统
	DC24V太阳能板。
	5
	套

	17
	
	
	100A蓄电池
	5
	套

	18
	
	
	蓄电池盒
	5
	套

	19
	现场数据展示屏
	室外大田数据展示屏
	输出信号：RS485(标准ModBus通讯协议)。
显示屏尺寸：1.05米*0.57米。
显示屏规格：320*160模组，单块分辨率32*16。
显示屏分辨率：整屏分辨率96*48。
	5
	套

	20
	农情、苗情监测站
	智能高速球型摄像机
	400万像素红外网络高清球机， 支持4G（移动、联通，电信）网络传输
支持1/2.8" 400万23倍光学变焦镜头，采用高效补光阵列，低功耗，红外补光100m
具有300个预置位，设备可按照所设置的预置位完成8条巡航路径，可按照所设置轨迹完成4条模式路径；在控制云镜时，可实现RS485接口优先或RJ45网络接口优先控制功能。设备具有1个SIM卡插槽。支持区域入侵侦测，越界侦测，进入区域侦测和离开区域侦测等智能侦测
适用于农田、森林，河道、水库、矿区、野外等场景
可对镜头前盖玻璃进行加热，去除玻璃上的冰状和水状附着物。
支持超低照度，0.005 Lux @F1.6（彩色），0.001 Lux @F1.6（黑白），0 Lux with IR
	22
	套

	21
	
	球机专用立杆
	立杆高度 5 米，热镀锌防腐处理。
	22
	套

	22
	
	监控柜
	防水设计 300mm*400mm*180mm（含内部插座、空开等电器件）。
	22
	套

	23
	
	太阳能板
	传感器供电，太阳能板50W优质产品。
	22
	套

	24
	
	储能电池
	100A蓄电池
	22
	套

	25
	
	存储卡
	256G视频存储卡。
	22
	套

	26
	
	视频流量卡
	视频流量卡、10G/月，3年
	22
	套

	27
	
	地笼、水泥砂石等基础设施
	水泥地基，含地笼等预埋件，尺寸：80cm*60cm*60cm；C25混凝土。
	22
	套

	28
	
	管线等辅材
	配套管线等辅材。
	22
	套

	29
	病虫害自动监测站
	智能虫情测报站
	1、符合国家标准，能自动拍照、上传害虫图片，可自动清理死虫体，支持电脑客户端、网页版、移动端版数据共享，可实现自动分析相关数据，历史数据可实时在线免费存储、查阅、下载表格及图片，可以根据数据比较要求，自由在图片平台上切换虫体大小对比标尺网格，实现精准校准虫体大小；
▲2、整体结构采用304不锈钢材质或不锈钢喷塑，撞击屏互成的夹角不低于120°，捕捉口外围设有滤网，防止非目标体大虫子进入机器内部，影响小虫子自动识别，设备配备防雨百叶和防雨棚，保证在雨天也能正常工作（提供具有检测资质的机构出具的带有CNAS标识的检测报告加盖投标人公章。）；
▲3、虫体处理：远红外虫体处理，仓温度85±5℃，虫体处理致死率不低于95%，虫体完整率≥98%，同时设备自带传送带散虫平铺结构，传送带准确的将虫体运输带拍照区域内，保证虫体不堆叠，能确保会让每一个虫子特征都可以被拍的清楚，为自动识别和人工矫正打好基础，分散率100%，无堆叠，测报灯可以引诱并识别常规大田害虫不限于草地贪夜蛾、草地螟、玉米螟、蝼蛄、金龟子、大螟、二化螟、白背飞虱、褐飞虱等，识别率≥85%（提供具有检测资质的机构出具的带有CNAS标识的检测报告加盖投标人公章。）；
4、可实现自动雨控及排水，能将雨水、虫分离；具防雷击功能；
▲5、虫情图像拍照要求：内置高清工业摄像机，且摄像头像素不低于2000W，可通过照片自动识别虫子数量来自动调节拍照时间间隔，系统感应到虫子数量较多后，设备会自动调节拍照间隔时间（提供具有检测资质的机构出具的带有CNAS标识的检测报告加盖投标人公章。）；
6、控制功能：可通过触摸屏现场控制及软件端远程手动监测控制设备，诱虫灯开启、手动拍照、光控时控切换、拍照间隔时间、有线、无线网络切换功能、流量限流、GPS/北斗定位等功能；
7、中控系统：采用四核或以上微型电脑中控，灯管开关、转仓、工作模式、拍照间隔、联网信息、远程启动/重启、设备位置报警、电量提醒、流量提醒等设备的运行状态可以通过中控远程监控，可进行人工分析虫情数量及类型，可以按照时间段进行统计虫情数量及趋势分析等；
8、其他：交流电220V电源，诱虫光源功率不高于20W；诱虫灯管，主波长维持在360nm左右，灯管启动时间不超过5秒，绝缘电阻不低于2.5MΩ，设备自带不小于7寸触摸显示屏；
9、设备工作环境：可在-40到70℃，湿度0-95％的环境中正常工作；
▲10、采集数据实现自动远程传输，并可按要求接入国家级、省级、市级、县级和当地相关农作物有害生物监控信息系统（提供具有检测资质的机构出具的带有CNAS标识的检测报告加盖投标人公章）。
▲11、实时监测是否堵虫，当设备检测到堵虫，会关闭诱虫灯管，并通过软件平台推送堵虫告警。带自动清虫功能，当设备检测到堵虫，会关闭诱虫灯管,执行自动清虫,通过程序控制自动运行，清理堵虫故障，减少人工上门清理频率，降低设备故障率，检测到无堵虫时恢复正常工作模式并后台推送堵虫恢复告警（提供具有检测资质的机构出具的带有CNAS标识的检测报告加盖投标人公章。）
12、配太阳能供电系统电池不得低于400Ah。
	4
	套

	30
	
	高空智能虫情测报灯
	1、高于GB/T 24689.1-2009植物保护机械 虫情测报灯标准设计。
2、整体结构采用不锈钢，采用光、电、数控技术，自动控制。
3、设备也可以手动控制换仓、诱虫灯开关、加热管开关、杀虫仓和烘干仓清空等功能。
4、高温加热虫体处理致死率不小于98%，虫体完整率不小于95%。
5、高温加热虫体处理仓温度控制:工作温度85℃，*高可调到135±5℃，杀虫时长10-180分钟可调。
6、光控、雨控、远红外虫体处理、分天存放。
7、单片机工作时钟通过GPS获取，通过卫星校准准时钟。
8、光控控制:晚上自动开灯，白天自动关灯(待机)，在夜间工作状态下，不受瞬间强光照射改变工作状态9、时段控制:根据靶标害虫生活习性规律，设定工作时间段定时自动开关。
10、雨控装置:将雨水自动排出，能有效将雨虫分离，箱体内不留明显积水;雨控可按外界天气变化自动控制设备工作。
11、卤素大灯，照射高度≥500m，更好的诱集高空的草地贪夜蛾、金龟子等虫情。
12、防雷装置:能够有效防止雷击。
13、通过物联网监测平台可以远程
	1
	套

	31
	病害自动监测
	赤霉病（稻瘟病）
自动监测站
	通过对农田现场进行全天候监测，并通过4G无线传输至平台，系统通过赤霉病数据模型、稻瘟病数据模型进行自动分析计算。抽穗期开始预测蜡熟期小麦赤霉病病穗率，扬花期前15天发布预测结果；分蘖期至抽穗期动态预测稻瘟病的发病概率、发病程度；PC端与微信小程序实时查看设备预测结果；达到防治指标微信小程序自动报警。
1、系统可实现数据自动采集、远程传输、存储、分析与预警，达到无人值守的目的；
2、可接入“苏农云”农业物联网版块，支持手机端监测预警；
3、定制支架，螺杆固定，野外防护机箱耐酸碱，耐腐蚀，防护等级IP67，抗冲击等级IK08；
4、温度及降雨量采集传感器采用光电感应技术，排除了环境噪声和扬尘的干扰；风速风向传感器采用超声波采集技术，避免了传统机械式粉尘飞鸟和时间长不灵敏导致误差大的弊病；性能稳定，抗逆能力强；
5、供电方式：整机采用太阳能供电，系统包括单晶硅太阳能板、充电控制器、蓄电池；功耗10mA, 电池容量：≥20A，太阳能板：≥50W；
6、仪器具有远程调试功能，无人值守的同时实现了无缝监控。
▲7、噪声25dB-126dB，精度±0.5dB；
▲8、数据采集响应时间≤1.5s；
▲9、太阳总辐射0-1950W/㎡，精度≤±3%150W/㎡；
▲10、预测准确率可达95%。
提供具有检测资质的机构出具的带有CNAS标识的产品检测报告加盖投标人公章。
	1
	套

	32
	
	智能孢子捕捉仪
	1.满足 GB/T 24689.3-2009（植物保护机械 孢子捕捉仪（器））标准中有关固定式孢子捕捉仪（器）的安全要求和技术要求。
▲2.不锈钢喷塑外壳，超大高清电容触摸屏，10寸windows工控屏。
▲3.具有 1200万像素的千倍放大显微成像系统，能够自动对所捕获病菌孢子进行高清显微拍摄，所拍摄图像清晰度能够达到人工识别病菌孢子种类的要求。
4.设备24小时无间断自动捕捉病菌孢子，对所捕获的病菌孢子自动拍摄，自动选取最优图片上传。
5.全智能移动自动显微成像系统，可自动调整相机的拍摄高度，实现载玻带的全方位、无死角成像。
6.能够实现从载玻带加载、病菌孢子捕捉、显微成像、载玻带回收全过程自动化运行。
7.具备流量报警功能。可通过平台将设备与所属流量卡进行绑定，当流量异常自动推送告警信息。
8.内置北斗/GPS定位功能，可将设备信息实时上传至平台，可在地图上查看当前设备参数。
9.可实时监测空气温湿度、大气压、CQ2，PM2.5等多项空气指标，以观测病害发生和气象之间的关系。
10.可通过平台控制设备动作：装片、采集、显微成像、回收等动作。
11.远程升级维护：最新程序可直接远程自动更新，无需人工去现场更换。
12.具备故障自诊断机制，设备故障信息可以实时上报至远端服务器。售后人员可通过平台查看设备故障信息。
13.可搭配智能太阳能供电管理系统，可采集设备用电量、太阳能发电量、电池电压、设备负载、电流等关键信息上传至服务器。
14.具有多种联网方式(4G/RJ45)接口，可采用 MQTT/FTP/TCP-IP 网络通讯模式将所拍摄孢子图片直接上传至服务器。
带▲项参数需提供CNAS认可的第三方检测机构出具的检测报告复印件，检测报告内容需体现该项参数要求。
	1
	套

	33
	害虫性诱智能测报仪
	害虫性诱智能测报仪
	1.设备应能识别包括但不限于稻纵卷叶螟、玉米螟、二化螟、大螟、斜纹夜蛾、甜菜夜蛾、草地贪夜蛾、粘虫、棉铃虫等主要害虫。可查看时间段、单日、每小时、每月诱虫量数据，能按害虫类别，地理区域筛选统计累计总数、平均数的趋势图（提供客户端功能应用截图）。
★2.设备具有手机APP，可通过APP查看实时数据、历史数据。（提供具有CMA或CNAS认证机构出具的检验/检测报告原件扫描件）
★3.设备可查看预测未来2个月诱虫量，预测次代幼虫发生动态，包括卵期、低龄幼虫期等。（提供具有CMA或CNAS认证机构出具的检验/检测报告原件扫描件和客户端功能应用截图）
★4.设备具有设备定位及导航功能，诱芯到期提醒等功能。（提供具有CMA或CNAS认证机构出具的检验/检测报告原件扫描件和客户端功能应用截图）
5.害虫诱捕装置：诱捕器为PC材质，结构为反向三漏斗飞蛾类诱捕器。 增加反向三漏斗蛾子防逃逸结构，整体横切面为梨形，纵切面似椅子形。
★6.双计数系统：上下集虫器各带一个三层4对红外计数装置，自动计数进入集虫器的昆虫，计算总数后上传到服务器数据库。自动计数准确度不低于95%。（提供具有CMA或CNAS认证机构出具的检验/检测报告原件扫描件）
7.自动计数功能：害虫经过红外感应器时，蜂鸣器响一声，并自动计数+1，间隔时间＜1S。
★8.终端储存发送功能：实时记录和存储诱捕器监测数据，储存时间≥12月。定时定向发送监测数据，同时具有自检、纠错功能。（提供具有CMA或CNAS认证机构出具的检验/检测报告原件扫描件）
★9.网关数据接收功能：1小时/次接收终端数据，并通过无线网络发送到服务器。（提供具有CMA或CNAS认证机构出具的检验/检测报告原件扫描件）
10.网关和终端配置：一个网关最多可以配置8个终端。
★11.设备供电：采用太阳能板供电，单晶硅材质；功率：≥50W，可在-40°C-80°C气温下工作。蓄电池为锂电池，规格：≥12V,40Ah。连续阴雨天，设备正常运行不低于20天。（提供具有CMA或CNAS认证机构出具的检验/检测报告原件扫描件）
12.设备立杆材质为喷塑铝管，整体高度不低于300CM，配防电机箱，材质 304不锈钢材质，外标防电标识，具防尘、防水功能。
13.设备实时监测数据可对接到电脑端数据分析平台及江苏省智慧农事服务中心平台。配套软件平台具有数据查询、数据分析、物联网管理等功能。数据分析至少包括数据多年同比分析、多指标叠加分析、多区域分析模块。（提供平台应用功能截图）
	12
	套

	34
	自动赶蛾统计
	稻纵卷叶螟智能赶蛾统计杆
	1、设备可自动定时完成稻田赶蛾操作，并将赶蛾的视频上传服务器，服务器端可对视频进行识别计数，实现田间蛾量调查统计；
2、设备可根据水稻生长高度自动、手动调节赶蛾高度，可根据安装位置设置赶蛾旋转的角度，服务器后台可对赶蛾杆的高度、角度进行手动操作；
3、服务器后台具备调节摄像机拍摄范围、焦距、放大倍数的功能，确保采集赶蛾视频最清晰；
4、设备可安装在田埂处，可根据田块实际情况设置分段赶蛾、每块田自动调整赶蛾高度；也可安装在稻田内实现360度赶蛾；
5、服务器后台具备视频识别和计数的功能，可追踪视频中的蛾子并用明显边框标注每一帧的蛾子位置，确保对同一只蛾子不会重复计数。
6、具备逐日赶蛾统计的功能，系统中可生成虫量统计图，包括：蛾量、亩蛾量、虫口密度等指标，根据虫量信息给出最佳防治时期和防治方法；
7、赶蛾杆的长度最长可达4米，单台赶蛾面积可达50㎡。
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	小虫体智能测报灯
	小虫体智能测报灯（稻飞虱）
	1、专用于诱杀和测报稻飞虱，百叶过滤非靶标大虫子，避免出现由于体积较大的虫子掩盖稻飞虱，导致摄像头无法采集到造成测报不准的问题。采用光、电、数控技术，远程自动控制。有防雨百叶，下雨天可以正常工作，正常捕虫；
2、内置2000W高清工业摄像机，对稻飞虱进行活体拍照，针对飞虱类害虫进行自动识别计数，通过AI自动识别包含褐飞虱、白背飞虱等。识别准确率≥85%。
3、可远程设置工作模式，通过PC云端及手机APP端能远程自动拍照和手动拍照，工业彩色手触摸屏显示与操作，屏幕尺寸≥7寸，安卓系统智能控制。全中文液晶显示，可分时段设置和控制，自动拍照和手动拍照均可。
4、对稻飞虱等小虫体进行活体拍照，虫体完整率≥95%。通过摄像头实时采集翻板上的虫子情况，拍完照后实时翻转，避免虫体堆积和重复计数，可通过网页端和手机端查看拍摄照片，也可通过平台远程进行拍照和工作模式更改等设置。
5、可实现在电脑端和手机端（安卓系统）远程监控平台对虫情自动采集系统的控制，包括但不限于指令发布执行、系统参数设置和采集信息的查询分析等。设备也可以远程手动控制诱虫灯开启、诱虫灯条开启、翻板旋转、风扇开启、相机拍照等功能；
6、图像处理：可实现对拍摄画面的图像处理，包括但不限于画面分割、切换处理及保存等功能。图片保存质量应满足虫体人工手动计数的识别需求。
7、内置GPS定位功能，可在地图中查看设备站点等数据。在PC云端地图中查看设备站点等数据，设备被盗可追踪。
8、光控控制：晚上自动开灯运行，白天自动关灯（待机），在夜间工作状态下，不受瞬间强光照射改变工作状态。时段控制：根据靶标害虫生活习性规律，设定工作时间段。雨控装置：可按外界天气变化自动控制设备工作；
9、虫子收集储存技术：对拍完照的虫子，需要保留标本的留在储存袋内，人工定期去收集；对于不需要标本的，虫子直接排出机器外部；
10、电源：太阳能供电，直流12v；灯管启动时间：开机后小于5秒；绝缘电阻：大于2.5MΩ；
11、工作环境温度：0～70℃，工作环境湿度：≤95%。
12、虫害爆发分析模型：将捕获到的昆虫进行统计分析，绘制出虫害的发生趋势与发生轨迹，并确定其发生源头，以此为数据基础实现病虫害的预测预警；
13、作物产量评估模型：根据虫害、天气、土壤、作物、站点、农事等数据，实现作物整个生育期内各指标的模拟。
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	可移动调查设备
	田间可移动智能监测调查设备
	1.用于田间测报的智能采集设备，操作简便，一键成像，AI精准识别各虫态并自动分类计数。采集时间≤2s，可通过4G无线自动传输至指定终端；
2.摄像头≥1200万像素，滑动双拍，成像更清晰；
3.电池容量≥2000mAh，可连续采集≥2000张照片数据；
4.具有GPS定位功能，可精准记录病虫发生位置； 
5.小巧易收纳携带；
6.设备采用一体化设计，具备定焦拍摄功能，工作时始终保持摄像头与采集盆之间距离恒定，确保每次都能采集清晰图片且完整覆盖采集盆内虫体；
7.设备具备防尘防水功能，可适应各种田间调查环境；
8.设备系统实现对稻飞虱的定量分析，稻飞虱的定量识别涵盖褐飞虱、白背飞虱、灰飞虱的长翅、短翅成虫和低龄、高龄若虫，平均识别准确率≥85%；
9.支持数据回溯分析，手机端和PC端每条采集数据都会完整展示采集时间、站点、采集地点、采集对象、虫口数、采集用户和设备号等，并详细展示采集的原始图片和标记图，且标记图可通过颜色区分虫体种类和虫态。
10.设备具有相应的技术评价分析报告。
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	病虫害防治算法
	病虫害防治算法
	1、图像识别防治算法：通过田间摄像头采集稻麦叶片、茎秆图像，识别病虫害类型（如稻瘟病、小麦锈病），匹配对应防治方案（如推荐药剂及用量）。​
2、环境关联预警算法：分析历史病虫害数据与温湿度、降水等气象数据的关联规律，当监测到易发病虫害的环境条件时，提前发出预警并提示预防措施。​
3、病虫害扩散预测算法：基于病虫害当前发生位置、密度及风速、地形数据，用扩散模型预测蔓延范围，提前划定重点防治区域。
4、种群动态监测算法：通过虫情测报灯等设备统计害虫数量，结合生长周期数据建立种群增长模型，在虫害爆发前推荐防治时机。
5、药剂残留优化算法：根据病虫害类型、作物生育期及药剂特性，计算最小有效用药量及安全间隔期，平衡防治效果与食品安全。
	1
	套

	38
	农业遥感无人机
	农业遥感无人机
	集成1个2000万像素可见光相机及4个500万像素的多光谱相机(绿光、红光，红边及近红外)，实现自动巡田，作物生长检测等应用。
1 、飞行器
起飞重量（无配件）：≤1000g；
折叠后尺寸（长×宽×高）：≤225×100×130mm；对角线轴距：≥380 mm；
最大信号有效距离（无干扰、无遮挡）：≥15km；
最长飞行时间：≥40 分钟；
最大可抗风速：≥12m/s；
全向感知系统：飞行器的前、后、左、右、上、下均具备视觉或红外避障传感器，能够在探测到障碍物时在App上进行提醒，并自动减速刹车；
GNSS：支持GPS+GLONASS+BEIDOU，支持单北斗模式；
工作环境温度：工作温度范围覆盖-10°C 至 40°C；
GNSS定位悬停精度：垂直≤0.5 m，水平≤0.5 m；
视觉定位悬停精度：垂直≤0.1 m，水平≤0.1 m；
展开时间：从携行状态到起飞状态的展开时间≤30s；
最大上升速度：≥6 m/s；
最大下降速度：≥6 m/s ；
最大水平飞行速度：≥15m/s；
最大飞行海拔高度：≥6000 米；
降落保护：在自主降落过程中，无人机飞行器能够检测下方地形.当下方地形为不平整地面或水面，飞行器保持悬停，同时通过地面站软件向用户发出警示信息；
飞行器自检功能：具备飞行器自检功能；
低电量自动返航：具备低电量自动返航功能；
信号丢失自动返航：具备信号丢失自动返航功能。
2 、可见光相机
可见光相机CMOS：具备可见光测绘相机，相机CMOS不低于4/3英寸；
可见光相机像素：有效像素不低于2000万；
可见光相机像元尺寸：像元尺寸不小于3.3um；
可见光相机机械快门：相机具有机械快门；
可见光相机连续拍照间隔：最短连续拍照间隔不低于0.7秒；
可见光相机内参标定：提供内参标定参数。
3 、多光谱相机
多光谱相机：除可见光相机外，应具备绿、红、红边、近红外多光谱相机；
多光谱相机有效像素：多光谱相机有效像素不低于500万；
绿波段多光谱相机波段范围：绿波段多光谱相机波段在560nm± 16nm；
红波段多光谱相机波段范围：红波段多光谱相机波段在650nm± 16nm；
红边波段多光谱相机波段范围：红边波段多光谱相机波段在730nm± 16nm；
近红外波段多光谱相机波段范围：近红外波段多光谱相机波段在860nm± 16nm。
4 、航线软件功能
航线功能：支持航点、正射、倾斜、航带、仿地等多种航线作业类型；
实时仿地：无人机可实现自主实时仿地；
实时NDVI：支持实时NDVI植被指数查看；
可见光测绘：可单独使用可见光相机进行测绘作业；
密码保护:支持通过密码保护无人机机身存储的图像视频数据；
5、图传
工作频段：支持2.4G、5.8G图传；
4G增强图传：支持4G dongle。
6、堵转保护：正在空转的电机被堵转后，1 秒内驱动器应切入保护状态，将电流降低到安全电流内。整个过程中驱动器应保证超过安全电流的时间总和不超过 0.2 秒。
▲7、温升：产品在正常工作条件下，其外壳温度不应超过 65℃，机内发热部件连续工作4h 后，其温升不应超过该部件的规定。
▲8、高温储存：样品状态：不通电，不包装； 试验温度：(45±2)℃ ；试验时间：8h ；恢复时间：1h ；试验后，设备能稳定工作，各模块无工作异常。
▲9、高温工作：样品状态：通电工作；试验温度：(40±2)℃ ；试验时间：12h ；恢复时间：1h；试验中和试验后，设备能稳定工作，各模块无工作异常。
▲10、低温储存：样品状态：不通电，不包装；试验温度：(10±2)℃ ；试验时间：8h；恢复时间：1h；试验后，设备能稳定工作，各模块无工工作异常。
▲11、盐雾：样品状态：不包装，不工作；盐雾试验条件：试验箱温度：（35±2）℃；氯化钠溶液质量百分比浓度：5%±1%；PH 值：6.5 ～ 7.2；盐雾沉降量（ml/80cm2/h）：1.0～2.0；喷雾方式：连续喷雾；喷雾时间：盐雾试验 8 小时；试验后，样品应能够正常工作。
注：带▲号条款须提供产品检测报告加盖投标人公章。
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	无人值守机场（机巢）
	1.输入电压：100 伏至 240 伏（交流电），50/60Hz；
2.输入功率：最大 1000 瓦；
3.工作环境温度：-10°C 至 40°C；
4.环境温度低于 -20℃ 时，机场处于待机状态，飞行器无法执行飞行任务。
5.防护等级：≥IP55；
6.可收纳无人机数量：1 台。
7.支持无人机自动起降、自主充电/换电、数据自动回传，支持7×24小时无人值守作业。
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	飞控管理平台
	1、支持根据各种数据飞行数据统计。包括飞行总次数，飞行时间，飞行距离，机型占比，飞行次数，飞行作业统计等。支持显示在线终端属性、位置和轨迹。实时动态更新无人机设备状态
2、支持规划航点模式，支持kmz航线任务导入导出，上传下载航线库
3、支持720P、1080P高清实时视频超低延时传输直播
4、支持飞行数据实时传输，支持无人机态势测控数据查看
5、支持在地图上查看无人机飞行轨迹，简历标记，距离面积测量等
6、支持历史记录回放，回放中能够查看二维、三维航线轨迹，视频、飞行数据等信息
7、在采集到的图片及视频可以通过上云的方式在Web端展示
8、支持机场状态和环境监控、健康管理、任务管理下发，远程控制机场
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	无人机巡田服务
	1、利用无人机搭载多光谱相机，可自动快速高效地获取作物生长参数，并通过耦台嵌入在地面端。
2、作物生产管理终端中的作物生长诊断调控模型，实施监测，诊断。
3、精准种植：根据多光谱无人机测绘数据，可视化展示水稻长势数据，分析NDVI图，提供长势分析结果。对多光谱照片进行分析从而生成适用于农田生长状况的处方图，植保无人机进行变量施肥，在生长状况较差的区域增加施肥量，在生长较好的区域少施用肥料，从而做到精准施肥。
4、倒伏分析：通过智慧农业机场巡田，可以对倒伏区域进行标注，倒伏面积进行测量。
5、出苗分析：通过无人机巡田记录，可以分析作物出苗率，为补苗补肥做生产依据。
6、测产分析：通过无人机巡田记录，可以给作物进行产量预测，可以识别单位面积穗数，通过穗数和千粒重得出亩产预估数据。
7、每年每茬安排专业人员到现场通过无人机进行农情监测，服务期3年。
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	水稻、小麦模型算法及生产处方
	水稻、小麦模型算法及生产处方
	依据无人机/卫星遥感诊断结果、作物长势监测数据以及土壤养分分布信息，结合水稻模型和小麦模型，在作物生长的各个生长关键期，形成各个田块的处方设计图，包括施肥处方图、灌溉处方图及施药处方图。
1、采用大数据AI算法，由传感器监测感知空气、土壤、植物本体数据，融合deepseek等大语言模型，提供水稻小麦大田种植各阶段管理建议。
2、采用大数据算法和专家系统相结合，为水稻小麦提供精准生长调控模型。
▲3、结合本地化部署，提供作物生长模型、生长监测技术原理说明，提供相关数据。
▲4、可根据不同作物的环境特性，设定适宜的预警阈值，数据异常情况将自动提醒相关农事管理者。（提供具有检测资质的机构出具的带有CNAS标识的产品检测报告加盖投标人公章）
▲5、可展示不同时间段作物生长过程，进行年度生长过程对比，反映作物持续生长的差异性。（提供具有检测资质的机构出具的带有CNAS标识的产品检测报告加盖投标人公章）
6、提供泰兴全域的每茬稻麦作物的长势监测（卫星遥感，10mx10m基础版），覆盖全泰兴，3年。
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	植保无人机
	植保无人机（含播撒）
	最大起飞重量（最大喷洒起飞重量：126 kg，标配2喷头+ 70L作业箱）；最大轴距：2440 mm；可设置最大飞行半径：2km；最大可承受风速：三级风（<6 m/s)；电机 KV 值：6565 (r/min)/V；作业载荷：70 KG；作业箱容积：70 L；播撒作业箱容积：100 L；最大排料量：400 kg/min（复合肥）；播撒作业箱内部最大载重：70kg；测距范围：60m。
	1
	套

	44
	5G智能无人巡田眼
	固定高清鹰眼摄像头
	1600万180°鹰眼_400万40倍_卫星定位
1600万180° 无盲区球型鹰眼，全景采用4个F1.0大光圈全彩镜头拼接而成，可输出180°大场景拼接画面
全景画面可支持关注区域畸变矫正，细节内置40倍变焦镜头
全景智能：Smart事件、人员密度、车辆拥堵；细节智能：全结构化、Smart事件、普通监控（高帧率）；
1、全景摄像机
4个1/1.8＂ 4MP Progressive Scan CMOS，最高分辨率及帧率可达6072x2640@30fps
视场角：水平180°，垂直110°
星光级超低照度，0.0005Lux/F1.0（彩色），0.0001Lux/F1.0（黑白）
2、细节摄像机
1/1.8＂ 4MP Progressive Scan CMOS，最高分辨率及帧率可达2688x1520@30fps
星光级超低照度，0.0005Lux/F1.2（彩色），0.0001Lux/F1.2（黑白），0 Lux with IR 
40倍光学变倍，16倍数字变倍
水平360°连续旋转，垂直-15°-90°（自动翻转）
采用高效红外阵列，低功耗，照射距离最远可达300m
3、系统参数
【全景】支持区域入侵侦测、越界侦测、进入区域、离开区域事件侦测功能
【全景】支持人员密度检测功能，检测覆盖范围半径100米
【全景】支持车辆拥堵检测功能，检测覆盖范围半径150米，推荐：在封闭式道路中可以做拥堵事件检测，推荐在高速、环线、快速路或者主干线
【细节】支持区域入侵侦测、越界侦测、进入区域、离开区域事件侦测功能
【细节】支持全结构化：支持细节路混合目标检测，对检测区域内的人、非机动车、车进行同时抓拍上传，人脸人体关联输出，并实现对人脸、人体、车辆结构化属性特征信息提取
支持点击联动功能，通过在客户端点击或者框选全景摄像机画面任意位置，细节跟踪摄像机可自动通过云台调整与变焦，将该区域置于画面中心。
支持目标自动跟踪功能，通过设置智能事件规则，对设定区域内触发事件的运动目标在设定的跟踪时间内进行持续稳定跟踪。并可在跟踪过程中手动切换跟踪目标
支持手动选择跟踪目标，在设定跟踪时间内进行持续稳定跟踪
光口（FC）+电口(RJ-45)网络接口设计
支持GB35114A级安全加密
AI-ISP：细节球机采用去噪卷积神经网络将深度结构、学习算法用于图像去噪，最终使画面成像更新清晰，噪点更小图像更干净
支持北斗卫星定位
传感器类型：【全景】1/1.8＂ progressive scan CMOS,【细节】1/1.8＂ progressive scan CMOS
最低照度：【全景】0.0005Lux/F1.0（彩色），0.0001Lux/F1.0（黑白）；【细节】星光级超低照度，0.0005Lux/F1.2（彩色），0.0001Lux/F1.2（黑白），0 Lux with IR 
宽动态：全景不支持，细节支持120dB超宽动态
光学变倍：40倍 
焦距：【全景】2 mm；【细节】6~240 mm
视场角：水平视场角	56.6-1.8度(广角-望远) 
垂直视场角	33.7-1.0度(广角-望远) 
对角线视场角	63.4-2.0度(广角-望远) 
红外照射距离：300m 
防补光过曝：支持 
水平范围：360°
垂直范围：-15°-90°(自动翻转)
水平速度：水平键控速度：0.1°-500°/s,速度可设;水平预置点速度：500°/s
垂直速度：垂直键控速度：0.1°-350°/s,速度可设;垂直预置点速度：350°/s  
主码流帧率分辨率：全景：50Hz: 25fps (6072x2640,5520×2400, 4096×1800,3840×1680, 2784×1200) 60Hz: 30fps (6072x2640，5520×2400,  4096×1800，3840×1680, 2784×1200)
细节：50Hz:25fps (2688x1520，2560x1440,1920×1080,1280×960,1280x720) 60Hz:30fps （2688x1520，2560x1440,1920x1080,1280x960,1280x720)
视频压缩标准：H.265;H.264;MJPEG 
卫星定位：支持北斗卫星定位
陀螺仪：支持
电子罗盘：支持 
网络接口：RJ45网口;自适应10M/100M/1000M网络数据
光纤接口：FC接口;内置光纤模块;波长TX1310/RX1550nm;20km传输距离;单模单纤;1000M网络数据
SD卡扩展：内置Micro SD卡插槽，支持Micro SD/Micro SDHC/Micro SDXC卡（最大支持512G）
报警：7路报警输入，2路报警输出
音频：1路音频输入，1路音频输出
RS485接口：采用半双工模式，支持自适应HIKVISION，PELCO-P和PELCO-D(可添加)协议 
供电方式：DC36V；  整机平均功耗75w.最大功耗 90w
工作温湿度：-40℃-70℃;湿度小于90%
恢复出厂设置：支持
除雾：支持
尺寸：Φ427.6x425.9mm
重量：净重 14.6kg 
防护：IP67; 6000V 防雷、防浪涌、防突波，符合GB/T17626.2/3/4/5/6四级标准
▲全景通道最高分辨率不小于6072 x 2640，细节通道最高分辨率不小于2688 × 1520。
▲全景通道内置4个镜头、靶面尺寸不小于1/1.8英寸的CMOS传感器，细节通道内置1个镜头，靶面尺寸不小于1/1.8英寸的CMOS传感器。
▲设备在全景拼接模式下，垂直视场角不小于110°，水平视场角不小于180°。可将4个全景视频图像进行拼接，实现不小于180°拼接画面显示，并抓拍拼接后的图片。
注：带▲号条款须提供公安部出具的检验报告证明并加盖投标人公章。
	5
	套

	45
	
	鹰眼高清摄像机专用支架
	鹰眼高清摄像机专用支架
	5
	套

	46
	
	硬盘录像机
	存储接口：5个SATA接口，支持满配20TB硬盘
视频接口：2×HDMI，1×VGA
网络接口：2×RJ45 10/100/1000Mbps自适应以太网口
报警接口：16路报警输入，4路报警输出
反向供电：1路DC12V 1A
串行接口：1路RS-232接口，1路全双工RS-485接口
USB接口：2×USB 2.0，1×USB 3.0
	5
	个

	47
	
	硬盘
	8T数据硬盘
	5
	个

	48
	
	交换机
	5口千兆交换机
	5
	个

	49
	
	监控柜
	防水设计300mm*400mm*180mm（含内部插座、空开等电器件）。
	5
	套

	50
	
	立杆
	立杆，高度9米，主杆板厚8mm
	5
	根

	51
	
	混凝土基础
	立杆水泥地基，含地笼等预埋件，C25混凝土,5立方。
	25
	立方

	52
	
	吊机
	吊机
	5
	次

	53
	
	挖机
	挖机
	5
	次

	54
	
	熔纤盒（含尾纤）
	熔纤盒（含尾纤）
	10
	个

	55
	
	光纤收发器
	千兆光纤收发器
	5
	对

	56
	
	光纤
	室外4星光纤
	5000
	米

	57
	植物冠层分析仪
	植物冠层分析仪
	1、防水等级高：全铝合金，防水等级IP67。
2、采用可见/近红外光反射光谱技术和多通道光谱信息扫描技术，可快速测定植被表面参数、植物冠层信息、植物养分信息、土壤养分信息、环境参数、植物病虫害程度等。
3、软件分析功能多：可分析植被指数RVI、NDVI、作物叶层含氮量、氮积累量、叶面积指数、叶干重等。
主机功能：
1.带手机APP和仪器云平台。
2.带GPS定位功能。
3.带语音播报功能。
	2
	套

	58
	农产品快检设备
	食品安全检测仪
	1、 设备参数：波长配置：410nm；抑制率显示范围：0%～100%；抑制率测量范围：0%～100%；透射比准确度：±1.5%；透射比重复性：≤0.5%；漂移：≤0.005Abs/3min；抑制率示值误差：≤10%；抑制率重复性：≤5%
2、安卓智能操作系统，仪器具有无线联网上传功能，进行数据统计和分析。
3、仪器具有自检功能：具有开机自检和调零功能，具有自动检测重复性功能；同时，检测完成可自动打印检测报告和二维码。手机扫码可显示出详细检测信息。
4、仪器带有监管平台，数据可局域网和互联网数据上传，检测结果直接传至食品安全监管平台。进行区域食品安全监管及大数据分析处理与数据统计，检测区域食品安全长短期动态，达到食品安全问题预估、预警。
5、检测卡：黄曲霉素胶体金检测卡100个、
呕吐物质胶体金检测卡100个、有机磷类其他农药残留胶体金检测卡300个。
	2
	套

	59
	农产品快检试验设备
	设备台、试剂柜
	1、1-2米实验操作台，带实验室水龙头，水电配备到位
2、试剂柜
	2
	套

	60
	设备基础平台
	基础平台
	新建设备操作平台15m²，尺寸：3m*5m，平台为塑木地基，塑木板材2.3厚。
新建围栏16m，围栏采用公园塑木架式，高出平台1.2m。
围栏上开设1套1米宽人行门，材质及样式同围栏。
	5
	套

	61
	
	人行栈道
	新建1.5米长塑木栈道，方便人员进出，塑木板材2.3厚；尺寸：1.5m*1m。
	
	

	62
	系统对接及单点登入
	系统对接
	所有监测数据要能够上传苏农云及采购人指定的相关系统（需供应商提供免费数据接口）。
	1
	项

	63
	
	系统集成单点登入
	支持其他系统纳入统一身份认证，实现单点登录。
	
	

	64
	智能一体化进、出水闸门及渠道配套改造
	闸门
	铝合金/不锈钢材质，闸口30cm，闸门适用于正反向水压条件，闸门结构坚固、耐磨耐蚀性强。
	40
	套

	65
	
	驱动电机
	性能驱动电机，DC24V直流电机，频繁启停，宽速度调节范围。
	40
	套

	66
	
	支架
	30cm闸门支架；
电机固定支架；
电池固定支架；
限位开关固定支架；
控制器固定支架。
	40
	套

	67
	
	控制器与配套电路
	无线远程控制器、配套电路，功能:单片机数据采集显示、数据处理、计算、报警、传输等，控制设备包括阀门等
用途：传感器数据采集、传感器数据传输，工业级
输入电压：DC5~36V
RS485 协议处理：支持自定义问询指令下发、支持标准MODBUS协议解析
工作电流：35mA/12v
网络缓存：4K
数据接口：RS232/485
波特率：2400bps~115200bps
天线接口：SMA射频座
复位功能：复位按键，复位初始参数
实时远程监控太阳能电池情况，欠电时报警；可实时远程查看闸门开合度(阀门打开的高度)状况，异常报警；三种电机保护功能：两端机械限位、开合度反馈、内置运行保护时间，当触发任何一级保护时电机自动停机。
	40
	套

	68
	
	限位器
	高、低限位器，额定电流10A，触点数1NO+1NC，操作力200N，接线方式插入式
	40
	套

	69
	
	配套改造
	含水泥预制、砂石、砖、管；400米渠道配套改造
	40
	套

	70
	
	太阳能供电服务
	包括电压为36V，优质铝合金为边框材质的单晶硅太阳能电池板、一体支架（控制器,电池置于支架内部），MPPT智能控制器(内置)，24V三元聚合物锂电池组,用于给设备供电的DC线。
	40
	套

	71
	
	水位传感器
	0-3米0.03级超声波液位计，DC12V三线制，密封等级为IP68，检测介质为弱腐蚀性液体，支持485通讯，响应时间≤5mS
	40
	套

	72
	
	水位传感器定制支架
	闸门配套专用水位传感器支架。
	40
	套

	73
	泵站智能化改造
	农业科学研究所泵站智能化改造
	加装泵站远程控制终端-多场景AI控制柜：
远传通讯方式：4G；
控制方式：现场手动控制、远程电脑或移动终端控制；
控制回路：联机拓展；
控制功能：可与485控制模块配套使用实现远距离控制，也可通过自身继电器与配套配电柜配合使用；
防护措施：防反接保护。
	1
	套

	74
	智能灌溉算法
	智能灌溉算法
	1、土壤墒情阈值算法：设定不同生育期土壤湿度阈值，当传感器监测值低于下限，自动触发灌溉；达到上限则停止，适配水稻各阶段需水特性。
2、作物系数 - 蒸发蒸腾量算法：结合水稻作物系数、气象数据（气温、风速等）计算蒸发蒸腾量，按 “需水量 = 蒸腾量 + 土壤补水” 公式确定灌溉量，实现按需供水。
3、机器学习预测灌溉算法：用历史灌溉数据、生长状态和产量训练模型，预测最佳灌溉时间与水量，减少盲目灌溉。
4、墒情 - 气象联动算法：综合土壤墒情与未来天气预报（如下雨则减少灌溉），动态调整灌溉计划，避免水资源浪费。
5、分区域差异化灌溉算法：通过传感器划分田间墒情区域，对干旱区优先灌溉、湿润区延迟，提高灌溉针对性。
	1
	套

	75
	无人机 
	病虫情田间调查
	1、一亿像素 4/3 CMOS 哈苏相机，6K/60fps HDR 视频
2、1/1.3 英寸与 1/1.5 英寸大底双长焦相机
3、360°旋转万象云台，运镜灵动自由
4、0.1 Lux 夜景级全向主动避障
5、51 分钟飞行时间
6、30 公里 10-bit HDR 图传
7、配备遥控器，额外含2块电池、充电管家、增强图传等配件。
	1
	套

	76
	辅助驾驶装置
	辅助驾驶装置
	农机自动驾驶系统以北斗定位系统为核心技术支撑，可实现高精度定位与自动化作业控制，显著提升农机作业效率与精度，降低人工操作强度。
	3
	套

	77
	项目施工
	项目施工
	1.示范种植区设备安装普通工费；
2.项目弱电施工，包括综合布线、监控系统、弱电系统集成等。
	1
	项






