
在心态上，凡事要争先进，争一流，在具体的市政管理工作中，我要严格规范自己的行为，努力做到工作标准求高，工作质量求精，工作方法求新，工作效果求好，实现工作的零差错，用一流的人品，一流的作风，一流的服务，一流的业绩展示自身和机关形象。manipulator control mode and programmable controllers introduction 2.1 Select discussion with manipulator control 2.1.1 classification of control relays and discrete electronic circuit can control old industrial equipment, but also more common. Mainly these two relatively cheap and you can meet the old-fashioned, simple (or simple) industrial equipment. So he can see them now, however these two control modes (relay and discrete electronic circuits) are these fatal flaws: (1) cannot adapt to the complex logic control, (2) only for the current project, the lack of compatibility and (3) not reforming the system with equipment improvements. Spring for the development of China's modern industrial automation technology the substantial increase in the level of industrial automation, completed the perfect relay of the computer too much. In terms of controlling the computer showed his two great advantages: 
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and in computational requirements. Distributed system started with a control system for industrial automatic instrument used to control, whereas now it is successfully developed into industrial control computer used as a central collection and distribution system and transition of distributed control system in analogue handling, loop control, has begun to reflect the use of a huge advantage. Though distributed system has great advantages in loop regulation, but only as a means of continuous process control. Optimization of PLC is the corresponding relay needs was born, its main use in the work order control, early primary is replaced relay this hulking system, focused on the switch controlling the running order of functions. Marked by the microprocessor in the early 1970 of the 20th century emerged, micro-electronics technology has developed rapidly, people soon microelectronics processing 
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填 写 说 明 

     

一、本合同为中华人民共和国科学技术部印制的技术服务合同示范文本，各技术合

同登记机构可推介技术合同当事人参照使用。 

    二、本合同书适用于一方当事人（受托方）以技术知识为另一方（委托方）解决特

定技术问题所订立的合同。 

三、签约一方为多个当事人的，可按各自在合同关系中的作用等，在“委托方”、

“受托方”项下（增页）分别排列为共同委托人或共同受托人。 

四、本合同书未尽事项，可由当事人附页另行约定，并作为本合同的组成部分。 

五、当事人使用本合同书时约定无需填写的条款，应在该条款处注明“无”等字

样。 
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技术服务合同 
      委托方（甲方）：    常州市武进区农业农村局                 

      住  所  地：       常州市武进区行政中心 2号楼             

      法定代表人：        钱勤东                   

      项目联系人：        周明                           

      联系方式 ：        13506142682                         

      通讯地址：         常州市武进区行政中心 2号楼              

      电话：  86310450    传真：                        

      电子信箱：                                                

      受托方（乙方）：   江苏龙环环境科技有限公司          

      住  所  地：    常州市新北区新桥商业广场 1栋 16-17楼           

      法定代表人：     尹勇                         

      项目联系人：     高航                                 

      联系方式 ：    15161107690                               

      通讯地址：      常州市新北区新桥商业广场 1栋 16-17楼    

      电话：   0519-86902530     传真：     0519-86902530          

 电子信箱：   longhuanhj@sina.cn        

本合同甲方委托乙方就   2025 年武进区农业绿色发展监测及咨询服务 项

目进行专项技术服务，并支付相应的技术服务报酬。双方经过平等协商，在真实、

充分地表达各自意愿的基础上，根据《民法典》的规定，达成如下协议，并由双

方共同恪守。 

    第一条 甲方委托乙方进行技术服务的内容如下： 

  1．技术服务的目标：完成武进区农业绿色发展监测任务，为农业生产和

环境保护提供数据支撑。 

2．技术服务的原则：一是科学性原则，合理制定监测计划，布设采样点，

编制详细方案，确保采样监测工作的质量和效果；二是质量控制原则，严格质控，

包括规范采样操作，严格样品管理，加强数据审核。 

3．技术服务的方式：监测方案的制定、实施与总结         。 

4. 技术服务的内容：根据采购文件要求实施。 

    第二条 乙方应按下列要求完成技术服务工作： 

      1．技术服务地点：          武进区                       ； 

      2．技术服务期限：     2025年 10月至 2026年 12月        ； 

      3．技术服务进度：                /                      ； 

      4．技术服务质量要求：      按甲方要求完成任务          ； 
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      5．技术服务质量期限要求：          /                   。 

第三条 为保证乙方有效进行技术服务工作，甲方应当向乙方提供下列工作

条件和协作事项： 

      1．提供技术资料： 

（1）           监测点位的确认                          

（2）                     /                            

      2．提供工作条件： 

（1）                       /                        

（2）                                               

      3．其他：        无                                  。 

      4．甲方提供上述工作条件和协作事项的时间及方式：甲方在合同生效起

由联系人协助办理。  

    第四条 甲方向乙方支付技术服务报酬及支付方式为： 

     1．技术服务费总额为：  930000 元  ； 

     2．技术服务费支付方式和时间如下： 

甲方在合同签订之日起一个月内向乙方支付合同金额的 30%作为预付款，

2026 年 6月底前乙方完成项目中期评估报告，甲方支付至合同价款的 70%；2026

年 11月底前乙方完成项目全部监测任务并通过验收后一个月内，甲方支付余款；

每阶段付款时乙方需及时向采购人提供相应金额的发票。 

      乙方开户银行名称、地址和账号为： 

         开户银行： 建行常州新北支行     

         地址： 江苏省常州市新桥街道秀水河路 10号 8幢   

         账号： 32001628436052537473  

    第五条 双方确定因履行本合同应遵守的保密义务如下： 

     甲方： 

  1．保密内容（包括技术信息和经营信息）: ①涉及本合同中乙方提出的

技术文件、资料和技术秘密；②未经乙方同意不得对外转让或泄露     。 

  2．涉密人员范围:  直接和间接涉及本合同中乙方改进技术的甲方有关人

员。 

  3．保密期限： ①依法保密；②约定保密期限，约定优先，保密期限必须

大于合同有效期限；③无保密期限，当事人不承担保密责任。 

4．泄密责任： ①当事人合同约定优先；②依照法律法规承担责任  。 

     乙方： 

1.保密内容（包括技术信息和经营信息）：①涉及本合同中甲方的技术文
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件、资料和技术秘密；②未经甲方同意不得对外转让或泄露。 

2.涉密人员范围：直接和间接涉及本合同甲方技术的乙方有关人员。 

3.保密期限：①依法保密；②约定保密期限，约定优先，保密期限必须

大于合同有效期限；③无保密期限，当事人不承担保密责任。 

4.泄密责任：①当事人合同约定优先；②依照法律法规承担责任。 

   第六条 本合同的变更必须由双方协商一致，并以书面形式确定。但有下列情

形之一的，一方可以向另一方提出变更合同权利与义务的请求，另一方应当在   

15  日内予以答复；逾期未予答复的，视为同意： 

第七条 双方确定以下列标准和方式对乙方的技术服务工作成果进行验收： 

      1．乙方完成技术服务工作的形式：完成监测任务和监测分析报告编制，

通过验收  。 

      2．技术服务工作成果的验收标准：按合同约定                。 

      3．技术服务工作成果的验收方法：  双方协商              。 

      4．验收的时间和地点：  双方协商         。 

   第八条 双方确定： 

      1．在本合同有效期内，甲方利用乙方提交的技术服务工作成果所完成的

新的技术成果，归  双  （甲、双）方所有。 

2．在本合同有效期内，乙方利用甲方提供的技术资料和工作条件所完成

的新的技术成果，归  双   （乙、双）方所有。 

    第九条 双方确定，按以下约定承担各自的违约责任： 

      1．  甲  方违反本合同第 四  条约定，应当 支付合同金额的 10%       

（支付违约金或损失赔偿额的计算方法）。 

      2．   乙  方违反本合同第 一  条约定，应当 支付合同金额的 10%               

（支付违约金或损失赔偿额的计算方法）。 

      3.若乙方未按照合同约定及甲方要求开展监测工作，包括但不限于监测频

次未达到规定要求、监测内容未完成或未全面覆盖等情形，每出现一次上述违约

情况，甲方有权按照监测服务费用总额的 1%，从应支付给乙方的款项中直接扣

除，作为违约金。若因乙方违约行为给甲方造成其他直接或间接损失的，乙方还

应承担相应的赔偿责任。如乙方累计出现三次及以上违约情况，甲方有权单方面

解除本合同，并要求乙方承担因解除合同给甲方造成的全部损失。 

第十条 双方确定，在本合同有效期内，甲方指定周明为甲方项目联系人，

乙方指定 高航  为乙方项目联系人。项目联系人承担以下责任： 

1.按照约定联系时间、联系方式和联系地点完成交办的相关工作；防

止因人事变动而使本合同难以履行或无法履行; 保证以适当的时间、方式、
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标准履行本合同。 

    一方变更项目联系人的，应当及时以书面形式通知另一方。未及时通知并影

响本合同履行或造成损失的，应承担相应的责任。 

   第十一条 双方确定，出现下列情形，致使本合同的履行成为不必要或不可能

的，可以解除本合同： 

     1．发生不可抗力； 

     2．双方协商确定；    

    第十二条 双方因履行本合同而发生的争议，应协商、调解解决。协商、调

解不成的，确定按以下第  1  种方式处理： 

     1．提交 常州 仲裁委员会仲裁； 

     2．依法向人民法院起诉。 

第十三条 双方确定：本合同及相关附件中所涉及的有关名词和技术术语，

其定义和解释如下： 

     1．无                            

     2．                                                       。      

    第十四条 与履行本合同有关的下列技术文件，经双方以   无     方式确

认后，为本合同的组成部分： 

     1．技术背景资料：                /                       ； 

     2．可行性论证报告：              /                       ；     

     3．技术评价报告：                /                       ；        

     4．技术标准和规范：             /                        ； 

     5．原始设计和工艺文件：          /                       ；    

     6．其他：                     /                          。 

第十五条 双方约定本合同其他相关事项为：未尽事宜，由双方协商解

决     。 

     第十六条 本合同一式伍份，甲方双方各执二份、采购代理机构一份。 

     第十七条 本合同经双方签字盖章后生效。 

甲方：                     （盖章） 

法定代表人/委托代理人：                  （签名） 

 年  月  日 

乙方：                      （盖章） 

法定代表人/委托代理人：                  （签名） 

年  月  日 
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